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Dapgroup GmbH

• Gegründet 2014
• Spezialisiert auf:

• Gebäudevermessungen mit Laserscannern
• Auswertung von Punktwolken
• Planerstellung in 2D
• Modellerstellung in 3D
• Luftaufnahmen mit Drohnen

• Rund 80 Projekte pro Jahr
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Einsatzgebiete Laserscanning

• Gebäudevermessungen
• BIM
• Facility Management
• Denkmalschutz
• Industrie
• Anlagebau
• Forensik
• Ect.
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Problemstellung

• Unvollständiges oder inexistentes 
Planmaterial

• Diverse Umbauten seit Planerstellung 
(Aktualität)

• Kontrolle existierender Unterlagen
• Zukünftige Planung mittels BIM-

Methodik angedacht
• Analysen (z.B. Ebenheit)
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• Drittältestes Holzhaus der Schweiz
• Baujahr 1303
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Welche Technologie…
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Tachymeter

• Erstellung eines Fixpunktnetzes mit Projekt-
Nullpunkt zur Stabilisierung von grossen
Projekten

• Erfassung der AV-Punkte (Georeferenzierung)
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Handlaserscanner

• Gewicht: 1 Kilogramm (Scaneinheit)

• 43‘000 Punkte (100 Linien) pro Sekunde 

• Relative Genauigkeit: 2-3 cm

• Reichweite
• Indoor: 30 m

• Outdoor: 15-20 m
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Handlaserscanner
• Ermittlung von Geschossflächen

• Architektur

• BIM

• Facility Management

• Denkmalschutz

• Industrie

• Forensik
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Terrestrischer Laserscanner

• Gewicht: 5 Kilogramm (Scaneinheit)

• 976‘000 Punkte pro Sekunde 

• Systematischer Distanzfehler: 2 mm

• Reichweite
• Indoor/Outdoor: 0,6 bis 330 m
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Registrierung
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Registrierung
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Registrierung
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Nach erfolgreicher 
Registrierung

• Datenexport E57
• Übergabe der Daten an das CAD-

Team
• Rohdaten werden auf zwei 

getrennten Speicherlösungen 
abgelegt
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Auswertung



Punktewolke
Grundlage für die Auswertung





Handscanner 2 BIM
Vom ZEB-Revo ins BIM Modell



3D-Scanner 2 BIM
Vom terrestrischen Laserscanner ins BIM Modell





Workflow



Von der Punktewolke
zum BIM Modell
• Verknüpfen der Aufnahmen

• Erstellen der Punktewolke

• Export als E57 (unterstützt von diversen CAD)

• Erstellen des PointCAB Projektes

• Definieren der Plangrundlagen für späteres Arbeiten und Controlling im CAD (Grundrisse, 
Schnitte, Ansichten)

• Modellierung, Informationsabfüllung (soweit im Bestand möglich)

• Genauigkeitsprüfung mit Punktewolke

• Export der 3D-Daten als IFC und Native Daten - Schnittstellenprüfung mit Kunden

• Weiterverarbeitung beim Kunden



PointCAB
Definieren der Plangrundlagen
Ableitungen aus 3D-Modell / Punktewolke





PointCAB / Modellierung
mit 360 Grad Panoramas direkt ins CAD







Rückgriff LIVE Aufnahme
Präsentationsraum
Geschwindigkeit und Genauigkeit



Prüfung
Modellprüfung mittels Punktewolke

https://we.tl/a3dqLBoCy6







Fachplaner Modell
Beispiel Schlachthof ZH – Ziel CAD Plancal Nova





Export IFC
Export des BIM Modells als IFC (Grundlage des BIM Models)





Weiterverarbeitung
Weiterverarbeitung des Modells beim Kunden
im nativen Format (Revit ArchiCAD AutoCAD) oder mittels IFC





Fragen?


