Vom 3D-Hand-Laserscanner ins BIM-Modell
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Dapgroup GmbH

* Gegrindet 2014

* Spezialisiert auf:
* Gebaudevermessungen mit Laserscannern
e Auswertung von Punktwolken
e Planerstellungin 2D
* Modellerstellung in 3D
* Luftaufnahmen mit Drohnen

* Rund 80 Projekte pro Jahr




Einsatzgebiete Laserscanning

e Gebaudevermessungen
 BIM

* Facility Management

* Denkmalschutz

* Industrie

* Anlagebau

* Forensik

* Ect.

LASER RADIATION




Problemstellung

* Unvollstandiges oder inexistentes
Planmaterial

* Diverse Umbauten seit Planerstellung
(Aktualitat)

* Kontrolle existierender Unterlagen

e Zukinftige Planung mittels BIM-
Methodik angedacht

* Analysen (z.B. Ebenheit)

www.dapgroup.ch



Drittaltestes Holzhaus der Schweiz

e Baujahr 1303
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Welche Technologie... d\?



Tachymeter

* Erstellung eines Fixpunktnetzes mit Projekt-
Nullpunkt zur Stabilisierung von grossen
Projekten

Erfassung der AV-Punkte (Georeferenzierung)

www.dapgroup.ch



Handlaserscanner

* Gewicht: 1 Kilogramm (Scaneinheit)
e 43000 Punkte (100 Linien) pro Sekunde
e Relative Genauigkeit: 2-3 cm

 Reichweite

* Indoor:30m

e Qutdoor: 15-20 m

www.dapgroup.ch
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Terrestrischer Laserscanner

* Gewicht: 5 Kilogramm (Scaneinheit)
e 976°000 Punkte pro Sekunde

e Systematischer Distanzfehler: 2 mm

* Reichweite
* |ndoor/Outdoor: 0,6 bis 330 m

nnnnn

www.dapgroup.ch
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Nach erfolgreicher
Registrierung

* Datenexport E57

« Ubergabe der Daten an das CAD-
Team

* Rohdaten werden auf zwei
getrennten Speicherlosungen
abgelegt

www.dapgroup.ch



Auswertung
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Handscanner 2 BIM

Vom ZEB-Revo ins BIM Modell



3D-Scanner 2 BIM

Vom terrestrischen Laserscanner ins BIM Modell






Workflow



Von der Punktewolke d\?
zum BIM Modell

* Verknipfen der Aufnahmen
* Erstellen der Punktewolke
* Export als E57 (unterstlitzt von diversen CAD)
* Erstellen des PointCAB Projektes

* Definieren der Plangrundlagen fir spateres Arbeiten und Controlling im CAD (Grundrisse,
Schnitte, Ansichten)

* Modellierung, Informationsabfillung (soweit im Bestand maoglich)
* Genauigkeitsprifung mit Punktewolke
e Export der 3D-Daten als IFC und Native Daten - Schnittstellenprifung mit Kunden

* Weiterverarbeitung beim Kunden
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PointCAB

Definieren der Plangrundlagen

Ableitungen aus 3D-Modell / Punktewolke



lgﬂi
im¢

SHNGEE CHNENUE

tandard Top £ | MM
—_

L

4=
A

ction_0_AutoMerger.pm
P Sect 0_AutoM pog

lnb Liste d

Ert-Maur_Standard_tront_AutoMergy

EFH-Maur_Standard_Left_AutoMergef Merger

Section_0.1se Schnitt

Merger

Layout_2Zlse

Grundriss

Layout_2_AutoMerger.png Merger



B hai TETar=1

P —————

og g I I HE B S H usesEEE CmesEun

Mo Offun  xacheansch

PointCAB / Modellierung

mit 360 Grad Panoramas direkt ins CAD
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Ruckgriff LIVE Aufnahme

Prasentationsraum
Geschwindigkeit und Genauigkeit
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Fachplaner Modell

Beispiel Schlachthof ZH — Ziel CAD Plancal Nova
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Ausgenahl: 0

Export |FC

Export des BIM Modells als IFC (Grundlage des BIM Models)



Solibri Model Viewer - 2015 Maur_1709.

Datei Modell Uberpriffen Kommunikation Auswertung
& Modellstruktur s & 30 . orehen v (D) Informet - OEB ¥~
2015_Maur_170920
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1) Informationen € ~ v

Fenster.1.14

Identifikation | Position HMEngen -&b:hmgcn !Gassfmcrwg

Eigenschaft Wert
[Modes 2015_Mawr_170920 -
|Diszipin Architektur
i Name Fenster-001 E
Typ 2-Fiigelfenster 1+1 20

ITvoname 2-Fliioelfencter 141 20



Weiterverarbeitung

Weiterverarbeitung des Modells beim Kunden
im nativen Format (Revit ArchiCAD AutoCAD) oder mittels IFC
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